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Ahaben S|eben aktuelle Gerate geteste

nser diesjahriger Mahroboter-Test zog
sich Uber einen Zeitraum von knapp
drei Monaten und hatte sowohl Licht-
alsauch Schattenseiten. Unsere Erwar-
tungen waren hoch, denn wer die Werbebotschaften
einiger Hersteller liest, der ist geneigt zu glauben, dass
die komplette Inbetriebnahme eine Sache von fiinf
Minuten ist und man sich eigentlich um nichts mehr
kiimmern muss. Ein kleiner Spoiler: Leider hat sich
das nicht bewahrheitet. Ein Grund dafir ist, dass alle
Gerdte aus Hard- und Software bestehen. Wahrend
die Hardware Uiber den Lebenszyklus eines Roboters
in der Regel unverandert bleibt, wird die Software, die
die Hardware steuert, weit iber den Auslieferungs-
zeitpunkt hinaus weiterentwickelt. Die Folge sind
permanente Firmware-Updates, die oft schon bei
der Erstinstallation erfolgen. Das macht den Aufbau
manchmal zur Geduldsprobe. Bei Stiga und Husqvar-
nalagen zudem technische Fehler vor, die die eigen-
standige Erst-Inbetriebnahme unméglich machten
und den Einsatz von Anwendungstechnikern bzw.
Fachhandlern erforderten. Die gute Nachricht daran:
Wenigstens gibt es bei den genannten Marken ein gut
funktionierendes Servicenetz, sodass schnell Hilfe vor
Ort war und die technischen Probleme geldst werden
konnten. Dennoch fiihrt das zundchst zu Frust.

Was durch die regelmaBigen Updates aber auch deut-
lich wird, ist die Tatsache, dass sich die Funktionen eines
Mahroboters im Laufe des Einsatzes verandern. Auch
die KI-gestiitzte Kamera verandert die Eigenschaften
der Maher. Deutlich wurde das vor allem beim p
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HIER GEHT ES ZU DEN /g
VIDEOEINDRUCKEN a2/
VOM MAHROBOTER-TEST.
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Die gute Nachricht: Alle Maher
mahen. Auf unwegsamem
Gelande ist der Mammotion
(unabhéngig von der Note) am
besten unterwegs — wenn auch
etwas ruppig. Der Husqvarna
maht schonend und ist (kurz vor
A TUVRheinland® dem Worx) bester Kantenpfleger.
Genau. Richtig. Das uiberzeugendste Gesamt-
paket liefert (wie im Vorjahr)
Segway mit dem Navimow.
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SELBST TESTKRITERIEN

So haben wir getestet

Was ist vergleichbar, was dem Anwender
wichtig? Das Ergebnis ist eine unbewer-
tete Ubersichtstabelle (S. 70-71) und eine
bewertete Testtabelle (S. 72-73).
Subjektive Bewertung: €Y Bei unserer
Testtabelle waren uns Registrierung, Auf-
bau und Anmeldung, die Moglichkeiten
der Einstellung beim Mahen, die Uber-
sicht der App und der Eindruck des Mah-
verhaltens wichtig.

Praxistest: () Hier haben wir gepriift,
wie gut sich Mahzonen einrichten lassen,
wie der Rand- und Kantenschnitt funk-
tioniert, haben aber auch die Hindernis-
erkennung, zusatzliche Fahigkeiten wie
manuelles (ferngesteuertes) Mahen und
den Reset bzw. die Neu-Inbetriebnahme
bewertet.

Sicherheitspriifungen: Mit einem Ex-
perten vom TUV wurden die Sicherheits-
aspekte wie @ der Zugang zum Méah-
messer, () der Kollisions- bzw. Hinder-
nissensor, 3 die Schlagfestigkeit und

(@ die Gerauschemission gepriift. Auch
die IP-Schutzart, das Anlaufverhalten
und das Stoppen des Mahwerks beim
Anheben haben wir getestet.

Entsprechen die Gerate und die Netz-
teile den geforderten Kennzeichnungs-
und Sicherheitsstandards? Das ...

Zugéange mit PriiffiBen und -fingern
zum Mahmesser sowie eine Gehduse-
Schlagpriifung mussten alle Geréte ...
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Registrieren, anmelden, montieren
und einrichten: Dieser Prozess lief leider
nicht immer so, wie es sein sollte.

Bei der Hinderniserkennung mussten
die Mahroboter zeigen, wie gut Kamera
und Ausweichmandver funktionieren.

... priifte der TUV Rheinland ebenso
wie die ordnungsgemafe Funktion des
Hindernissensors.

... Uiber sich ergehen lassen. Keine Auf-
falligkeiten gab es bei der Gerdusch-
messung - die Maher arbeiten leise.

P Stiga, bei dem wir zunachst den Eindruck
hatten, die Kamera sei defekt. Wie bei einem
Sdugling, dessen Sehvermdgen sich erst
entwickeln muss, wurde jedoch die optische
Wahrnehmung des Stiga mit der Zeitimmer
besser. Die Hinderniserkennung haben wir
daherimmer erst nach einer Woche im Be-

trieb getestet.

Auch sonst hat sich seit unserem letzten Test
2025 viel getan, im Testfeld befanden sich
funf Modelle, die eine sogenannte Auto-
mapping-Funktion besitzen. Dabei wird der
Maher auf die zu mahende Flache gesteu-
ertund beginnt dann selbststandig mit der
Kartierung. Ganzalleine sollten Sie das den
Roboter dennoch nicht machen lassen—vor
allem dann, wenn die Rasengrenzen nicht
ganz eindeutig definiert sind. Wo der Mah-
roboter schneiden soll und wo nicht, wissen
Sie besser als er — und bei offenen Grenzen
zum Nachbarn kénnen Sie dem autonomen
Rasenschneider die Durchfahrt blockieren.
Die gute Nachricht: Grenzen lassen sich
bei allen Mahern nachtraglich verandern.
Auch No-Go-Zonen und spezielle Fahrwe-
ge mussen Sie in der Regel noch manuell
definieren. Nur die Fachhandels-Produkte
von Husqvarna und Stiga besitzen (noch) »
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UBERMAHT: Den Sicherheitsschuh

tiberfuhren der Mammotion und der
Sunseeker — mit laufenden Messern.




AWD GLEICH 3WD:

DER NAVIMOW BESITZT DREI
ANTRIEBSRA'DER - UND MANOVRIERT
DAMIT ABSOLUT VORBILDLICH.

+ LENKMANOVER: Das angetriebene

und gelenkte Rad macht den Navi-
mow zum Lenkakrobaten.

VERZOGERT: Auf Joystickbewegun-
gen in der App reagiert der Stiga spat
- das macht das Bedienen schwierig.

ZUGRIFF: Der Priiffinger darf nicht
ans Messer kommen. Beim Anthbot
ist aber genau das moglich.

Drahtlose Robotermaher | WISSEN & TECHNIK

EDGECUT: Das beste Kantenschneid-
ergebnis im Testfeld liefert der Hus-
gvarna mit seinem Zusatz-Mahwerk.

CUT-TO-ZERO: Der Worx besitzt ein
seitliches Kantenmahwerk. Hoheres
Gras wird z. T. aber niedergedriickt.

MARKIERT: Der Mammotion hinter-
lieB beim Wenden deutliche Spuren
- trotz aktiver Mehrpunktdrehung.

KLETTERMAX:
Der Navimow
fuhr unsere Ram-
pe nicht nur
hinauf, als einzi-

¢ ger stoppte er
oben auch, dreh-
te um und fuhr
wieder zuriick.
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KLEIN UN H G :
DER ANTHBOT IST TROTZ DER g%
GERINGEN ABMESSUNGEN
NICHT ZzU NTERSCHATZEN. :

» kein Automapping und miissen komplett
von Hand bzw. Gber die Joystick-Funktion
in der App mit dem Gelande vertraut ge-
macht werden. Unsere klare Empfehlung
bei beiden Modellen: Wenn Sie nicht sehr
technikaffin sind, Uberlassen Sie die Ein-
richtung besser Ihrem Fachhandler. Vor al-
lem, wenn Sie die Vorziige des Husqvarna
als bester Kantenschneid-Mahroboter im
Testfeld ausnutzen wollen, kommt es auf
zentimetergenaues Einrichten an. Denn
bei jedem Richtungswechsel startet der
Automower sein EdgeCut-Zusatzmahwerk
am Heck und schwenkt damit beim Wen-
den entlang der Grenze. So bleibtim Ideal-
fall nur etwa ein Zentimeter Gras an einer
erhohten Kante stehen. Beim Steuern per
Joystick zeigte der Stiga gewdhnungsbe-
dirftige Verzégerungen, die das genaue
Umfahren erschwerten.

ES GEHT AUCH GANZ EINFACH

Die problemloseste Einrichtung ermoglich-
te der Segway Navimow i210. Hier stimmt
das Gesamtkonzept und man merkt, dass
der Hersteller schon viele Jahre Erfahrung
mit den Themen Robotik und autonomem
Fahren besitzt. Die Menfiihrung der App
ist intuitiv, das Automapping erfolgt zligig
und sicher und der Anwender wird genau
Uber jeden Schritt der Installation informiert.
Zudem Uberzeugt der dreirddrige Robo
dank einzigartigem Lenk-Antriebsrad mit
hochprazisen und sehr rasenschonenden
Manovern. Doch auch beim Sunseeker, beim
Mammotion, beim Anthbot und — mit leich-
ten Abstrichen — beim Worx funktionierten
die Einrichtung und die Gelandeerkennung
gut. Der Worx-Maher brach zu Beginn das
Automapping dreimal ab und blieb liegen.
Als er beim dritten Mal die letzten Meter
zum Startpunkt getragen wurde, anstatt
selbst zu fahren, vervollstandigte er die »
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BISSIG: Beim Ausweichen warf der
Anthbot den Gummistiefel um und
schredderte ihn spater am Schaft.
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SICHERE NORM?

Erinnern Sie sich an unseren Mah-
roboter-Test aus Marz 20257 Da
offenbarte der Mammotion Luba 2
AWD, Vorganger des Mammotion
Luba 3 AWD, Sicherheitsdefizite: Das
Mahwerk stoppte beim Anheben
nicht zuverlassig; das Gerat wurde
unter anderem aus diesem Grund
auf die Endnote ,mangelhaft” ab-
gewertet. Nach aktueller Norm darf
das Mahwerk bis zu einer Anhebe-
hohe von 300 mm weiterlaufen,
bevor es stoppen muss. Wir werten
das jedoch als sehr hohes Verlet-
zungsrisiko. Dem Mammotion konn-
ten wir mit angehobenem Hinter-
teil (knapp unter 300 mm Hohe)
zum Teil Gber 30 Sekunden quer
durch den Garten hinterherlaufen
(die Antriebsrader drehen weiter),
ohne dass die beiden Mahwerke
stoppten. Wegen weiterer Sicher-
heitsméngel (siehe Tabelle) erhielt
er wie der Anthbot die Gesamtnote
~,mangelhaft”.

SICHER NICHT:
_ STECKER FUR DEN AUSSEN- , :

BEREICH MUSSEN DIE STECKDOSE K,
KOMPLETTABDICHTEN B

EUROSTECKER: Anthbot (Bild) ver-
baut einen Eurostecker, Mammotion
einen Schuko-Stecker. Beide IP20.

EU-ADRESSEN? Mammotion (Bild)
und Anthbot geben asiatische Kon-
takte auf dem Gerat an.

- =

» Karte. Nach einem Update funktionierte
das Automapping dann aber fehlerfrei.

UNSCHONE MANGEL

Leider offenbarte auch dieser Test Sicher-
heitsmangel, die bei zwei Mdhern zur Ab-
wertung auf die Gesamtnote ,mangel-
haft” flihrten, bei einem Maher immerhin
zur Abwertung um eine ganze Note: Der
Sunseeker und der Anthbot UGberfuhren
den Sicherheitsschuh des TUV-Experten
mit laufenden Mahmessern. Stellen Sie
sich das Ergebnis besser nicht vor, wenn
er Flipflops getragen hétte. Wahrend das
beim Sunseeker die einzige Verfehlung
war, leisteten sich Anthbot und Mammo-
tion drastischere Verstof3e: Beide Netz-
teile eignen sich nicht fiir den Au3enbe-
reich, da die Stecker keinen geeigneten
IP-Schutz aufweisen. Zudem reagierte
der Hebesensor hinten so spat, dass es
gefahrlich werden kann. Die Mdhmes-
ser sollten sich hier nach 2 Sekunden
abschalten - das war bei beiden nicht
der Fall. Beim Anthbot kann zudem der
Priffinger das Mahmesser erreichen - ein
No-Go. Als ware das nicht genug, sind die
Herstellerangaben auf beiden Geraten
nicht normgerecht.

Basisinformationen zu den Mahrobotern

Marke Segway Husqvarna Worx
Modell Navimow i210 AWD Automower Nera 410 VE Landroid Vision Cloud WR308E

Maximale Rasenflache

Anzahl und Arbeitsbreite der Mahwerke,
Anzahl der Mahmesser

Lieferumfang

Mahwerk Hohenverstellung

Navigationstechnologie '

Zeitraum der kostenlosen Bereitstellung
der erforderlichen Navigationsdaten

Kosten nach Ablauf'

Gewicht des Roboters
Hersteller-Garantiezeitraum '
angegebene Steigungsleistung ’
Service-/Reparaturmadglichkeiten '
WLAN erforderlich

Datennutzung und Datensicherheit’

1000 m?

ein 5-Klingen-Teller
@180 mm

RTK-Antenne mit Mast und Spief3 (nur
bei schwachem NRTK-Signal
erforderlich), Ersatz-Mahklingen

manuell, feinstufig 20-60 mm

EFLS (Exact Fusion Location System),
Network RTK und VisionFence
(KI-Kamera-Hinderniserkennung)

RTK-Daten unbegrenzt kostenlos;
Connect+-Daten 1 Jahr kostenlos,
danach 29,90 €/Jahr (optional)

12,3 kg
2 Jahre
bis max. 45 %
Servicepartner oder Fachhandler
nein, fragt aber bei Installation

Daten werden iibertragen und
DSGVO-konform auf AWS-Servern im
EWR (Frankfurt) gespeichert

(1000 m?) 2 1500 m?

ein 3-Klingen-Hauptmahteller
@ 220 mm, ein hinterer 3-Klingen-
Randmahteller @ 135 mm

Ersatz-Mahklingen

elektrisch, 20-55 mm

Husqvarna EPOS (Kombination aus
Satelliten- und RTK-Technologie) plus
KI-Kameramodul

unbegrenzt kostenlose Bereitstellung
durch Husqvarna Cloud (bzw. an
optionale Referenzstation)

12,8 kg
2 Jahre
bis max. 30 %
verbreitetes Fachhandlernetz (in D)
nur bei mangelh. Mobilfunknetz

Kameradaten bleiben auf dem Maher;
Betriebsdaten DSGVO-
konform in Europa gespeichert

') Herstellerangaben; Preise UVP; ?) reduzierte Flachenleistung gilt bei nattirlichem Méhprinzip (nicht systematisch)
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800 m?

ein 3-Klingen-Hauptmahteller
@ 180 mm, ein seitlicher 2-Klingen-
Randmabhteller @ 105 mm

Ersatz-Mahklingen

manuell, 7 Stufen, 30-60 mm

Worx Vision Cloud (RTK-Daten ohne
Antenne) sowie KI-Stereokamera
(VSLAM)

RTK-Daten werden unbegrenzt
kostenlos bereitgestellt

12 kg (inkl. 4-Ah-Wechselakku)
2 Jahre, nach Registr. 3 Jahre
bis max. 30 %
tiber Servicepartner (in D)
ja, am Aufstellort des Mahers

Daten werden iibertragen und
DSGVO-konform auf AWS-Servern im
EWR (Frankfurt) gespeichert
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FEHLERHAFT < Aktualisierung der Fi...

Krise & Chance

Stellenweise hatte unser Test mehr Reportage- als reinen
Vergleichscharakter. Klar, um lhnen die aktuellen Roboter-
maher prasentieren zu konnen, haben wir immer die ><
ersten verfligbaren Gerate bekommen. Das offenbarte

(Software-)Schwachen, die bei Geraten, die Sie heute
erwerben, moglicherweise schon behoben sind. Dennoch
halten wir diese Erfahrungen fiir wichtig und méchten sie
mit Ihnen teilen. Mahroboter sind hochkomplexe Gerate,

Fehler

v0.1.29.0

und damit prinzipiell fehleranfallig. Fiir uns ist daher ein @ stoten sosiher, dass so i oot T
dIChtES SEI’VICG- bZW. Hand|ernet2 ein nICht unWlChtlgeS verwenden. Weitere Informationen Eaon o ke e 5 o

.. . schau dir die Anweisungen zum ( jo B
Kaufargument. Mehrere Mdher hatten bei Updates tem- o hergestelt werden. Stellen Sie sicher, dass er fir

die Verbindung bereit ist, und versuchen Sie es
erneut.

pordre Fehlfunktionen, die folgenden Fehler waren gra-
vierender: (.9 Der Stiga konnte wegen falscher Program-
mierung ab Werk nicht

in Betrieb genommen

Automatische

Werden, er bekam ein CeRiEmTE Aktion am Méaher erforderlich

Vor-Ort-Update. () Das

Husqvarna-Gerat konn- eorgerie !

te keine Navigations- Sl e

daten empfangen und GEDULDSPROBEN:

wurde getauscht. A ZU BEGINN WAREN BEI DEN
Der Worx bendtigte ‘ ROBOTERN MEHRFACH

Schitzenhilfe bei der FIRMWARE-UPDATES FALLIG.
Auto-Kartierung.

Stiga Sunseeker Mammotion Anthbot
A15v s4 Luba 3 AWD (1500) M9

1500 m? 1000 m? 1500 m? 1000 m?
ein 4-Klingen-Teller ein 6-Klingen-Teller zwei 6-Klingen-Teller (neben- ein 5-Klingen-Teller
@180 mm @180 mm einander), @ je 200 mm @195 mm
(gesamt 405 mm)
Ersatz-Mahklingen Ersatzklingen, Lidar-Reinigungs- | Ersatz-Mahmesser, Ersatz-Sicherheits- | RTK-Antenne mit Mast und SpieB (fiir
biirste stecker, Reinigungsbiirste, Montage- | Nutzung erforderlich), Ersatz-Méah-
werkzeug klingen
elektrisch per App, 20-60 mm manuell, feinstufig 20-60 mm elektrisch per App, 25-70 mm elektrisch per App, 30-70 mm
2 RTK-GPS mit Active Guidance System, | 360° Lidar-Technologie, Kl-gestiitzte | Tri-Fusion-Positionierungssystem RTK und Al-Vision (KI-gestiitzte
KI-Vista-Kamera, Korrekturdaten via Mono-Kamera (360°-Lidar + NRTK + Dual- Kamera)
4G-Cloud (ohne Antenne) KI-Kamera)
Navigationsdaten 10 Jahre kostenlos; | Benotigt keine GPS- oder RTK-Daten, GPS-Daten kostenlos; 4G-Daten RTK-Daten dauerhaft kostenlos;
danach 39,90 Euro/Jahr daher kostenlos 3 Jahre kostenlos; Network RTK 3 Monate kostenlos,
danach 49,90 Euro/Jahr danach 39,90 Euro/Jahr
9,3 kg 12kg 19,2 kg 10,0 kg
3 Jahre 2 Jahre, nach Registr. 3 Jahre 3 Jahre 3 Jahre (Gerat), 2 Jahre (Akku)
bis max. 45 % bis max. 42 % bis max. 80 % bis max. 45 %
Servicepartner oder Fachhandler Sunseeker (Repairservice fixit) (in D) | z.Zt. zwei Reparaturzentren (in D) tiber Dienstleister (in D)
nein, (fragt aber bei Installation) ja, zur Steuerung via App ja, fiir die Einrichtung erforderlich | nein, (fragt aber bei Installation)
Bilddaten bleiben auf dem Gerat; Bilddaten bleiben auf dem Gerat; Daten werden iibertragen; Bild- u. Videodaten werden nach
n Nutzerdaten werden DSGVO- Nutzerdaten werden DSGVO-kon- Speicherung und Verarbeitung Zustimmung iibertragen und
konform im EWR gespeichert form in Frankfurt gespeichert DSGVO-konform DSGVO-konform verarbeitet
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ist der Mann

Das Do-it-yourself-Magazin

PRAXISTEST

A TUVRheinland*

Genau. Richtig.

Marke
Modell

Subjektive Bewertung (25%)

Das Do-it-yourself-Magazin

PRAXISTEST

TESTSIEGER

Segway

Navimow i210 AWD

Das Doit-yourself-Magazin

PRAXISTEST

Husqvarna

Automower Nera 410 VE

Landroid Vision Cloud WR308E

Aufbau, Anmeldung und Montage
(App- bzw. Online-Anleitung) einfach, logisch, gut beschrieben einfach, logisch, gut beschrieben einfach, logisch, gut beschrieben
Méhprinzip
(systematisch/natiirlich) systematisch (in Bahnen) systematisch oder natiirlich (chaotisch) systematisch oder natiirlich (chaotisch)
Ubersichtlichkeit der App
(logisch/intuitiv nutzbar?) sehr gut und intuitiv sehr gut und intuitiv gut, weitgehend intuitiv (
Eindruck des Navigationsverhaltens

sehr sicher, ziigige Navigation sicher, zum Teil etwas zogerlich sicher, ziigige Navigation
Praxistest (50%)
Ersteinrichtung und
Definieren von Mdhzonen/No-Go-Zonen einfach, ziigig, sicheres Automapping relativ aufwendig, nur manuell, Ankerpunkte > | einfach, ziigig, Automapping leicht fehlerhaft +
Randmihen / minimaler Reststreifen
(Abstand Méhmesser zu Karosserie) 100 mm 10 mm (Kantenmahwerk) 15 mm (Kantenmahwerk)
Méhverhalten

(Art und Anzahl des Festfahrens/
Liegenbleibens im Testbetrieb;
Auffalligkeiten)

Umgang mit Hindernissen
(Laub, Formchen, Gummistiefel, Unterfahren
von Gartenmobeln ?)

Verschmutzung im Mahbetrieb
(Auffalligkeiten)

sehr ordentlich; blieb nur einmal an Corten-
stahl-Rasenkante liegen (fuhr daran hoch

und hing fest)

sehr gutes Erkennen, Laub kein Hindernis

geringe Anhaftung an Radern und am
Mahwerk bei taufeuchtem Gras, gut zu reinigen

macht z. T. unerklarliche kurze Arbeitspausen,
fahrt dann aber weiter, kein Eingreifen

erforderlich

sehr gutes Erkennen, Laub kein Hindernis

Klingen frei, geringe Anhaftung an Radern
und am Mahwerk bei taufeuchtem Gras,
bis auf Kantenmahwerk gut zu reinigen

recht gut, blieb 2x an halbhoher Kante hangen

gute Hinderniserkennung, anfangs auch
Laub als Hindernis erkannt (spater nicht)
oooos

z.T. durch Gras festsitzende Klingen, geringe
Anhaftungen am Mahwerk, starker verschmutzte
Réder; bis auf Kantenmahwerk gut zu reinigen

Besonderheiten; zusitzliche Fahigkeiten/
Anmerkungen manuelles Mahen per App-Fernbedienung, | EdgeCut-Kantenschneiden, Kamera gut geschiitzt| Systemakku, man. Méhen per App-Fernbedie-
Kamera gut geschiitzt unter Stationsdach unter Stationsdach nung, Cut-to-zero-Mahwerk, Kamera ungeschiitzt
Entkopplung und Neueinrichtung ®
problemloses Entkoppeln problemloses Entkoppeln problemloses Entkoppeln
und neues Anmelden und neues Anmelden und neues Anmelden
Sicherheitspriifungen (25%)
(Kein) Zugang zum Messer mit
PriiffiiBen und Priiffingern alk s a
Anlaufanzeige mit Ton
ok ok ok
Wirksamkeit der Hebesensoren
ok ok ok
EU-Hersteller auf Gerit (gem. Norm)
ok ok ok
Netzteil/Stecker (min. nach IP44)
ok ok ok
Sonstige Auffilligkeiten
ok ok ok
Lautstirke im Mihbetrieb gemessen 1 m
iiber dem Maher (gemittelt in dbA) 56 56 56
Note sehr gut (1,4) gut (1,5) gut (1,6)
Bestes Gesamtpaket, einfach zu | Bester Kantenschneider, Installa- Guter Kantenschneider mit
Anmerkung installieren und funktionell tion nicht ganz einfach attraktivem Preis |
') App-Einstellungen nicht immer logisch, z. B. bei Kamera-Ein-/Ausschalten. App wurde inzwischen verbessert/liberarbeitet. ?) Der Roboter muss haufiger per App erneut ve
72 Juli 2026 werden. ¥) Mdher blieb in verschiedenen Phasen des Automappings liegen. Bei der Neuinstallation lief die Auto-Kartierung problemlos. °) Steuerung per Fernbedienung sehr ge
ull Platz haben. &) Reset fir Anmeldung mit neuem Konto zwingend erforderlich — wichtig fiir den Gebraucht(ver)kauf! °) Fiihrt wegen Verletzungsrisiko zur Abwertung um eine N¢
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Stiga Sunseeker Mammotion Anthbot
A15v S4 Luba 3 AWD (1500) M9
[ [ HH [
einfach, logisch, gut beschrieben einfach, logisch, gut beschrieben einfach, logisch, gut beschrieben einfach, logisch, gut beschrieben
[+ +]+ [+ ]+ [+ [+ ]
systematisch (in versetzten Bahnen) systematisch (auch kreuz und quer) systematisch oder natiirlich (chaotisch) systematisch (auch kreuz und quer)
][+ [ HH+H [
gewdhnungshbed.; nicht immer selbsterkldrend ! qgut, weitgehend intuitiv weitgehend intuitiv; Verbindung oft verloren 2 gut, weitgehend intuitiv
14+ [ [ 14+
zum Teil sehr zdgerlich v. a. bei Hindernissen navigiert sicher und ziigig navigiert sicher und ziigig sehr zielstrebig, aber etwas ruppig
+[+H]+] [+ ]+ [+ +HH -+ [
g relativ aufwendig, nur manuell, Joystick trage * Begrenzung beim Automapping iiberfahren einfach, Automapping dauert rel. lange ¢ einfach, ziigig, Automapping maglich
][] 1 G ][]
120 mm 115mm 60 mm 100 mm
]+ [ [ +]+] ][+

blieb 4x auf der Fléche liegen (tiefe Karosserie
kann bei Unebenheiten aufsetzen;) fuhr sich beim

bis auf Problem beim Automapping sehr gut,
keine Auffalligkeiten

kein Festfahren, hatte leichte Probleme mit
engen Passagen (fuhr trotz Kartierung z. T. nicht

fuhr zweimal Giber erhdhte Kante und
blieb dort hangen, sonst problemlos

Mahen unter Biischen in sandigem Boden fest hinein)
][] 1+ HH HHHH ]+
anfanglich Probleme mit Hinderniserkennung; | sehr gutes Erkennen, Laub kein Hindernis, griines gutes Erkennen, Laub kein Hindernis schredderte roten Gummistiefel beim Umfahren,
schreddert griines Spielzeug; wurde stetig besser Spielzeug z.T. ibersehen (geschreddert) méhte Blumen am Rand
[ [+ ] ]+ +] [+
2.T. durch Gras festsitzende Klingen, geringe Klingen frei, geringe Anhaftungen und gut zu Anhaftungen am Mahwerk, 2.T. durch Gras festsitzende Klingen, geringe
te Anhaftung an Rédern und am reinigen 2.T. sehr stark verschmutzte Rader, Anhaftung an Radern und am
1 Mahwerk bei taufeuchtem Gras, gut zu reinigen Doppelmahdeck relativ gut zu reinigen Mahwerk bei taufeuchtem Gras, gut zu reinigen
+][-H]+]+ [+ H ] HHHH [+ ]
- Kamera gut geschiitzt unter Stationsdach Lidar-Reinigungsbiirste, Kamera gut geschiitzt manuelles Mahen per App-Fernbedienung, manuelles Mahen per App-Fernbedienung,
tzt unter Stationsdach Kamera ungeschiitzt Kamera ungeschiitzt
[ [ [ [
problemloses Entkoppeln, langwieriger Reboot problemloses Entkoppeln problemloses Entkoppeln problemloses Entkoppeln
bei Neu-Inbetriebnahme (nach Update) und neues Anmelden und neues Anmelden und neues Anmelden
[ [ HH [+
ok ok ok seitl. Zugang mit Finger mdglich *°
+H[H [ ] [ [+ [+ ]+
ok ok ok grenzwertig
[ [ +]+] +]+
ok ok hinten Abschaltung sehr spat ° hinten Abschaltung sehr spat °
+H[H [ I HH (+]+] +]+
ok ok nein (China-Adresse) nein (Singapur-Adresse)
[ [ 4] [+
ok ok SchuKo-Stecker IP20 Eurostecker IP20
+H[H [ ] (+]+] ]+ +H[HH[H ]
ok fahrt/méht iber FuB ° fahrt/méht tiber Ful ® ok
[ [ HH [
56 58 58 55 (subjektiv lauteres Servo-Antriebsgerdusch)

hr
ne

Guter Maher, sehr vorsichtige
Navigation, eher fiir ebene Flachen

befriedigend (sonst: 2,0)

Eigentlich guter Maher, iiber-
mahte jedoch den FuB des Priifers

mangelhaft (sonst: 2,4)

Gute Inbetriebnahme, gutes
Mahen, aber Sicherheitsmangel

mangelhaft (sonst: 2,7)

Gute Inbetriebnahme, gutes
Mahen, aber Sicherheitsmangel

verbunden werden. Das gelingt aber meist sofort. ?) Beim Umfahren der Fldachen missen manuell Ankerpunkte (Vektoren) gesetzt werden. Sie kdnnen spater verschoben

gewohnungsbediirftig. ©) Automapping nicht als Kantenfahrt, sondern iiber die Fléche; recht zeitintensiv. ) Alle Maher fahren unter Mébeln hindurch, wenn sie ausreichend

Note. ') Fiihrt wegen Sicherheitsrisiko zur Abwertung auf die Note ,mangelhaft”.
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